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Vehicle mininmm Voltage: 674.09 (V)

Rail maximum Voltage: 58 57 (V)



	1- معرفی نرم افزار
	2- ورودی های مورد نیاز نرم افزار
	2-1- اطلاعات مسیر حرکت قطار
	2-2- اطلاعات ناوگان مورد نیاز
	2-3- اطلاعات شبکه الکتریکی
	2-4- اطلاعات بهره برداری

	3- فرایند انجام شبیه سازی
	4- نمونه خروجی های نرم افزار
	4-1- نمودار توانی و جریانی پست های کشش
	4-2- نمودار جریانی فیدر‌ها
	4-3- نمودارهای سرعت قطارها در مسیرهای رفت و برگشت
	4-4- نمودارهای ولتاژ قطارها و ریل حرکتی در مسیرهای رفت و برگشت


